Gebruik van de lijnsensoren

Lijn sensor
Het stelt Otto in staat om onderscheid te maken tussen
lichte en donkere oppervlakken, wat helpt bij zijn
navigatiemogelijikheden en Otto in staat stelt om te
reageren op veranderingen in de omgeving.

Teken eenillustratie van de lijnsensor in actie
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Gebruik van de lijnsensoren

Leg het verschil uit tussen de analoge en digitale blokken
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Gebruik van de lijnsensoren

Test beide codes en schrijf op wat het verschil

tussen henis
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